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Parte |: Datos basicos

1.1. Datos basicos de la empresa proponente

Empresa (razén social)

CIF

Nombre del representante

Cargo en la empresa proponente

Correo electrénico

Teléfono

1.2. Centros de produccidn afectados por el proyecto

Para cada centro tanto de la empresa que lidera el proyecto como para el resto rellenar una tabla como

la siguiente:

1.3. Datos basicos del proyecto:

Titulo y tipologia del proyecto ‘
Titulo del proyecto

Tipologia de proyecto

(Indicar si se trata de un proyecto de
1+D, i digitalizacion, transicion
industrial, innovacion en materia de
procesos, innovacion en materia de
organizacion, innovacion
tecnoldgica, H2...)
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‘ Cadena(s) de valor

Cadena de valor principal
sobre la que tiene impacto
el proyecto

Cadena(s) de valor
secundaria(s) sobre las que

el proyecto tendra impacto

Centros de produccion en los que
se llevard a cabo el proyecto

‘ Planificacion

Fecha estimada de inicio

Duracion estimada (meses)

¢El proyecto esta iniciado? En caso
afirmativo, indicar desde cuando (mesy
afo)

MdI: Programa de Impulso de proyectos tractores de Competitividad y Sostenibilidad Industrial Pagina 4



Parte Il: Propuesta técnica

| 2.1. Objetivos del proyecto

‘ Objetivo final, objetivos intermedios y entregable final

Objetivo final del proyecto
Explicacion del objetivo final. Debe incluir
una explicacion cualitativa y una justificacion

cuantitativa.

Objetivos intermedios Implantacién de herramientas de optimizacién del uso de las
Indicar los entregables intermedios que instalaciones de iluminacion, ventilacién y climatizacion
definen ejecuciones parciales completadas. | hasados en el sistema de deteccién biométrica de presencia

ROSS

Entregable final
Explicar en qué consistird el entregable final
del proyecto.

| 2.2. Descripcion del proyecto

‘ 2.2.1. Resumen general del proyecto.

Ademds de lo descrito anteriormente, en esta propuesta se pretende implementar una solucion
innovadora para la optimizacion de las instalaciones de climatizacion e iluminacion en las plantas al ser
dos de los consumos energéticos que mayor impacto pueden tener en la plantilla de trabajadores por lo
que su efecto motivador /multiplicador se considera muy importante, mds si cabe al aplicar un sistema
pionero que permitird reducir los consumos energéticos aumentando el confort por lo que ayudard a la
necesaria implicacion de la plantilla en el proyecto.

Se trata de un sistema que controla dichas instalaciones en funcion de la presencia humana (y no del
movimiento, como el resto de sensores presentes actualmente en el mercado). Habitualmente se
identifican los detectores de presencia y sensores de movimiento como el mismo dispositivo ya que
pertenecen a la misma familia, pero habria que diferenciarlos en base a los distintos principios fisicos que
emplean para la deteccion y por tanto por sus distintas caracteristicas y evolucion tecnoldgica que ha
tenido cada uno de ellos. También, a partir de estas diferencias, las aplicaciones de unos y otros
dispositivos suelen ser diferentes. Mientras los detectores o sensores de movimiento estdn especialmente
indicados para zonas de paso como vestibulos, escaleras, pasillos, etc., los detectores de presencia se
utilizan frecuentemente en zonas de interior o dreas en las que las personas permanecen por un largo
periodo de tiempo como oficinas, salas de reuniones o colegios. Es en este caso donde el sistema ROSS
planteard unas ventajas muy claras frente a cualquier sistema existente en el mercado. Esto no quiere
decir que no sea util en zonas de paso, pero su mayor factor diferencial es especificamente la deteccion
de presencia humana, al realizar una matriz de termografia de 64 puntos y se como se desarrolla mads
adelante.

En el caso del sistema ROSS, consta de los siguientes elementos:

MdI: Programa de Impulso de proyectos tractores de Competitividad y Sostenibilidad Industrial Pagina 5



Sensoras Control Remoto

Actuadoras Gestion

B

La gran diferencia de este sistema frente a los existentes estd tanto en la tipologia de las unidades
sensoras y actuadoras como en el software especifico también desarrollado.
La unidad sensora se encarga de la deteccion de presencia en un drea determinada. Para llevar a cabo la
deteccion de presencia utiliza una combinacion de varios sensores:

- Deteccion de movimiento.

ROSS

-

- Medida de la intensidad luminica.
- Medida de la temperatura del drea de deteccion.

Su capacidad de deteccion dependerd de la propia geometria de la estancid, pero para el caso tipico de
una sala con altura libre de 2,5 metros, tendriamos una superficie de deteccion de movimiento de 28m?2
y de presencia de 9 m2 como se muestra en la figura. Para su funcionamiento precisa alimentacion
eléctrica (mediante bateria o red eléctrica) y se comunica via Bluetooth lo que le permite ser configurada
inalambricamente, y le da la posibilidad de comunicarse con el resto de elementos del sistema.

UNIDAD SENSCRA [US)
SMART LIGHTING

(=)

S
o

Se ha disefiado un algoritmo avanzado capaz de detectar la presencia usando estas variables. Ademds,
puede utilizar el valor de intensidad luminica para el control de la iluminacion en la estancia cuando el
sistema asi lo permita. La innovacion tecnoldgica del equipo, por tanto, no sdélo estd en el hardware
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presente sino en el tratamiento de los datos adquiridos, ya que la unidad discrimina el calor corporal de
un humano del “calor del fondo” que podria provenir de sistemas que disipen calor (por ejemplo, un
ordenador o un radiador) aspecto critico sobre todo en edificios con temperaturas ambiente elevadas,
caso éste muy tipico de algunos edificios terciarios (hospitales por ejemplo) o de las oficinas de
determinados sectores industriales.

La unidad actuadora centraliza el modo de funcionamiento del sistema y es la unidad que actua sobre el
sistema de iluminacion. El usuario final podrd colocar el sistema en funcionamiento manual (siempre
encendido/apagado) o automdtico con un mando de control remoto. No requiere mantenimiento pues
su instalacion es fija y su alimentacion es AC 230V.

Cada unidad actuadora puede controlar 8 unidades sensoras y se comunicard con el software de gestion
ROSS mediante comunicacion por cable. Las unidades actuadoras disponen de comunicacion por RS-485
que permitirdn comunicar a la unidad actuadora con la aplicacion de gestion.

Las unidades actuadoras son las encargadas por tanto de recoger la informacion de las sensoras y
transmitirla a la BBDD sobre la que trabaja el software de gestion. Ademds, tienen la funcion de
transmitir las drdenes recibidas a los sistemas asociados. Actualmente ya se tienen probados los
controles de sistemas de iluminacion, tanto regulables DALI como no regulables, y se estd en fase de
pruebas de campo para la regulacién de sistemas de climatizacion mediante apertura/cierre de vdlvulas
empleando sefiales de 0-10v.

Este paso es fundamental ya que representa un cambio de paradigma frente a la regulacion de los
sistemas HVAC actuales, principalmente basados en la regulacion y control desde la parte de generacion
térmica (regulando caldera, enfriadora, etc.). Si pensamos en la mayoria de los edificios espafioles,
tenemos una sala de generacion casi siempre alejada de los puntos de consumo, cuya regulacion no
puede hacerse en funcion de la ocupacion y uso de una o varias salas de diversas plantas o zonas del
edificio.

La combinacion de estas unidades sensoras con las actuadoras, nos permite regular el consumo de
energia en funcion de su demanda a tiempo real, siendo compatible ademds con la optimizacion previa
del sistema de generacion que en este caso podrd adaptarse fielmente a la demanda existente.

El software de gestion consiste en una aplicacion que puede correr en PC y que va conectada a una base
de datos que almacena los datos de configuracion, asi como registros historicos almacenados durante el
funcionamiento del sistema. Esta herramienta permite configurar el sistema por dreas o plantas de
forma que determinadas dreas del edificio puedan configurarse en funcionamiento manual
(encendidas/apagadas) y otras podrdn estar configuradas en modo automdtico de tal forma que los
sistemas se activen/apaguen en funcion de la presencia de personas.

Ademds, permitird enlazar las distintas unidades sensoras con sus correspondientes actuadoras, puesto
que una misma sala puede tener distintos grupos de luminarias o ser lo suficientemente grande para
necesitar varios detectores de presencia.
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En el caso de las luminarias DALI, se pueden definir distintos perfiles de iluminacion por cada drea, de tal
forma que el nivel de luminosidad sea diferente en funcion de si hay o no hay presencia. Dichos perfiles
también podrdn ser configurables segun calendario y rango horario. El sistema gestiona
automdticamente el calendario, adaptando los niveles de luminosidad segun sea fin de semana, o
laboral, o si es horario diurno, nocturno etc.

El software nos permite también visualizar posibles alarmas del sistema (diferenciando entre
advertencias y alarmas) y generar informes personalizados.

La estructura del sistema se basa en una organizacion piramidal, donde el ordenador principal o equipo
de gestion es capaz de tener comunicacidn con todos los elementos del sistema, para poder configurarlos
y en su caso recopilar informacion, dar los pertinentes avisos y generar alarmas.
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Debido a la arquitectura del sistema y al protocolo inaldmbrico Bluetooth el sistema es escalable y
ampliable.

El sistema también permite centralizar otro tipo de informacion que se considere relevante como pueden
ser humedad, nivel de sonoridad, calidad del aire, alarmas por presencia en zonas no permitidas,
estadisticas de ocupacion de salas u otras necesidades propias del cliente.

2.2.2. Tecnologias:

La tecnologia que se propone implantar en este proyecto se puede dividir en:

1. Se propone la instalacion de un sistema de deteccion de presencia ROSS (Room Occupancy
Smart System), para el control de la iluminacion y la climatizacion en funcion de la presencia. El
sistema toma datos mediante unidades sensoras y estos se almacenan en una base de datos
(nube o servidor), que permite ademds la explotacion de la informacion obtenida desde una
aplicacion.
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2.2.3. Nuevos desarrollos tecnolégicos (I+D+i):

El sistema ROSS capaz de detectar la presencia humana, para regular el uso de las citadas instalaciones,
optimizando el uso de la energia. El sistema ROSS no consiste en un detector de movimiento, sino que se
trata de una combinacion de sensores de movimiento, calor y luminosidad que, junto a un algoritmo
para el tratamiento de la informacion obtenida por los sensores, permite identificar la presencia
humana, diferenciando otra objetos calientes. Este sistema ha sido patentando en el afio 2020 y sigue en
pleno desarrollo para nuevas aplicaciones y entornos, que se desarrollarian en este proyecto

2.2.4. Proyectos que incluyen FID (primer despliegue industrial):

2.2.5. Proyectos que incluyen I+D y FID (primer despliegue industrial):

2.2.5.1. Explicar, en su caso, en qué consistiria la fase de I+D, su valor afadido y su calendario
previsto.
2.2.5.2. Justificar la ausencia de proyectos similares actualmente.

2.2.6. Necesidad y ventaja competitiva:

La ventaja del sistema ROSS respecto a otros sistemas de deteccion de movimiento comerciales es que el
sistema ROSS no basa su funcionamiento en un sensor de movimiento unicamente, si no que combina la
informacion recopilada por sensores de movimiento, de temperatura y de iluminancia para detectar la
presencia humana (incluso inmovil) y ajustar el funcionamiento de la iluminacion y la climatizacion.

2.2.7. Cronograma e hitos principales:

Aportar cronograma estimado del proyecto con indicacion de los principales hitos.

2.2.8. Cronograma: camino critico

Indicar y explicar brevemente los hitos criticos de la planificacion.

2.2.9. Resultados esperados
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En cuanto al sistema ROSS uno de los resultados esperados es el despliegue del sistema en un entorno
industrial, lo que permitira desarrollar soluciones especificas para ese entorno (aumento de la IP de las
unidades sensoras por ejemplo) asi como comprobar las posibilidades de control del sistema sobre otros
sistemas basados en la presencia humana, como por ejemplo medir la calidad del aire para mejorar la
ventilacion en caso necesario como medida de prevencion del COVID-19, control de humedad en
estancias para calidad de productos y confort térmico, etc.

2.3. Referencias previas de la empresa proponente

2.3.1. Proyectos similares en los que ha participado la empresa proponente

Titulo Gestidn eficiente de las energias primarias utilizadas en los
siguientes edificios: H.U. Severo Ochoa y C.S. y Especialidades
Angeles Lopez Gémez

Sector(es) en los que se enmarca Sanitario

Lugar de realizacion H.U. Severo Ochoa y C.S. Angeles Lépez Gémez (Leganés)
Fecha de inicio 2018

Fecha de finalizacion En curso hasta 2033

Papel de la empresa en el proyecto | Lider
(lider, otro (especificar))

Importe total ejecutado 2.560.000 euros anuales

Otros actores involucrados en el
proyecto y papel en el mismo
(clientes, proveedores,
colaboradores, lideres,
proveedores de conocimiento,...)

Resultados obtenidos Reducciones de en torno al 20% en consumo eléctrico y del
39% en consumo de energia térmica

Se estima que se han dejado de emitir 2.753 toneladas de CO2
a la atmoésfera

2.4. Otras empresas involucradas en el proyecto

2.4.1. Datos basicos de las empresas involucradas en el proyecto

Para cada entidad adicional involucrada en el proyecto, debe rellenar una tabla como la siguiente.

Razén social ASIME S.A.

CIF A79271342

Actividad principal Mantenimiento sistemas electromédicos
Sector(es) en los que opera Terciario
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Posicidon/Rol en la cadena de valor
principal afectada por el proyecto

Tipo de participacion en el beneficiario
proyecto

(Colaborador externo, ejecucion parte
del proyecto (beneficiario), otros
(especificar))

Detalle de la participacidn en el Desarrollo e implantacion del Sistema ROSS
proyecto

Indicar en qué consistird la
participacion de la entidad en el
proyecto

Proveedor de conocimiento Si
Indicar si la entidad serd el proveedor
de conocimiento en el proyecto
propuesto

Razén social

CIF

Actividad principal

Sector(es) en los que opera

Posicidn/Rol en la cadena de valor
principal afectada por el proyecto

Tipo de participacion en el
proyecto

(Colaborador externo, ejecucion parte
del proyecto (beneficiario), otros
(especificar))

Detalle de la participacion en el
proyecto

Indicar en qué consistird la
participacion de la entidad en el
proyecto

Proveedor de conocimiento
Indicar si la entidad sera el proveedor
de conocimiento en el proyecto
propuesto

Razon social

CIF

Actividad principal

Sector(es) en los que opera

Posicidon/Rol en la cadena de valor

principal afectada por el proyecto
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Tipo de participacion en el
proyecto

(Colaborador externo, ejecucion parte
del proyecto (beneficiario), otros
(especificar))

Detalle de la participacidn en el
proyecto

Indicar en qué consistird la
participacion de la entidad en el
proyecto

Proveedor de conocimiento
Indicar si la entidad serd el proveedor
de conocimiento en el proyecto
propuesto

Razén social

CIF

Actividad principal

Sector(es) en los que opera

Posicidn/Rol en la cadena de valor
principal afectada por el proyecto

Tipo de participacion en el
proyecto

(Colaborador externo, ejecucion parte
del proyecto (beneficiario), otros
(especificar))

Detalle de la participacion en el
proyecto

Indicar en qué consistird la
participacion de la entidad en el
proyecto

Proveedor de conocimiento
Indicar si la entidad sera el proveedor
de conocimiento en el proyecto
propuesto

Razon social

CIF

Actividad principal

Sector(es) en los que opera

Posicidon/Rol en la cadena de valor
principal afectada por el proyecto

Tipo de participacion en el
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proyecto

(Colaborador externo, ejecucion parte
del proyecto (beneficiario), otros
(especificar))

Detalle de la participacién en el
proyecto

Indicar en qué consistird la
participacion de la entidad en el
proyecto

Proveedor de conocimiento
Indicar si la entidad serd el proveedor
de conocimiento en el proyecto
propuesto

2.4.2. Referencias previas de las empresas participantes (excepto proveedor de conocimiento del

proyecto)

Para cada empresa y para cada referencia, debe rellenar una tabla como la siguiente.

Empresa — Razén social

ASIME S.A.

Empresa - CIF

A79271342

Titulo del proyecto

Gestion eficiente de las energias primarias utilizadas en los
siguientes edificios: H.U. Severo Ochoa y C.S. y Especialidades
Angeles Lopez Gomez

Sector(es) en los que se enmarca

Sanitario

Lugar de realizacidon

H.U. Severo Ochoa y C.S. Angeles Lépez Gémez (Leganés)

Fecha de inicio

2018

Fecha de finalizacion

En curso hasta 2033

Papel de la empresa en el proyecto
(lider, otro (especificar))

Lider

Importe total ejecutado

2.560.000 euros anuales

Otros actores involucrados en el
proyecto y papel en el mismo
(clientes, proveedores,
colaboradores, lideres,
proveedores de conocimiento,...)

Resultados obtenidos

Reducciones del 20% en consumo eléctrico y del 39% en
consumo de energia térmica.
Ahorro de emisiones de 2.753 toneladas de CO,q

2.4.3. Referencias previas de la entidad proveedora de conocimiento del proyecto

Para la entidad proveedora de conocimiento y para cada referencia, debe rellenar una tabla como la

siguiente.

MdI: Programa de Impulso de proyectos tractores de Competitividad y Sostenibilidad Industrial Pagina 13




Entidad — Razdn social

Empresa - CIF

Titulo del proyecto

Sector(es) en los que se enmarca

Lugar de realizacion

Fecha de inicio

Fecha de finalizacion

Papel de la empresa en el proyecto
(lider, otro (especificar))

Importe total del proyecto

Otros actores involucrados en el
proyecto y papel en el mismo
(clientes, proveedores,
colaboradores, lideres,
proveedores de conocimiento,...)

Resultados obtenidos

2.5. Mercado

2.5.1. Situacion del mercado nacional en el que se enmarca el proyecto

2.5.1.1. Descripcion

2.5.1.2. Sectores incluidos en el mercado;

2.5.1.3. Tamaiio actual (cifra de negocios);

2.5.14. Evolucidn ultimos 10 aiios;

2.5.1.5. Principales actores;

2.5.1.6. Comercio exterior: importaciones y exportaciones. Cifra COMEX, principales socios
comerciales.
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2.5.1.7. Situacidn actual y evolucioén ultimos 5 afios.

2.5.1.8. Tecnologias;

2.5.2. Situacion en le UE y resto del mundo:

2.5.2.1. Tamaiio (cifra de negocios)
2.5.2.2. Evolucion ultimos 10 aiios
2.5.2.3. Principales actores

‘ 2.6. Impacto esperado del proyecto

‘ 2.6.1. Impacto en la cadena de valor

2.6.1.1. Cadena de valor principal y segmentos de la misma sobre los que el proyecto tendra
algun impacto

2.6.1.2. Cadena(s) de valor secundaria(s) y segmentos de la(s) misma(s) sobre los que el proyecto
tendra algun impacto

2.6.2. Impacto en el empleo

Cuantificacion de la creacion prevista de empleo directo e indirecto en los 3 afios siguientes a la
finalizacion de la ejecucion del proyecto. Justificacion de la cuantificacion prevista.
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2.6.3. Impacto en propiedad industrial

Si el proyecto va a generar derechos de propiedad intelectual o patentes, describir en qué consistirian
tales derechos o patentes.

2.6.4. Impacto en el mercado

Si el proyecto va a generar derechos de propiedad intelectual o patentes, describir en qué consistirian
tales derechos o patentes.

2.6.5. Impacto en la sociedad y la economia

2.6.6. Contribucién a la transformacién digital

Explicar y justificar cudles de los siguientes resultados se esperan en materia de transformacion digital.
Una parte fundamental de esta propuesta consiste en el uso de aplicaciones para control y regulacion de
instalaciones y para un uso adecuado y andlisis de mercados energéticos.

2.6.6.1. Aceleracion en la toma de decisiones: Indicar tecnologias relacionadas en el proyecto

2.6.6.2. Ejecucion con la automatizacion basada en la inteligencia artificial: Indicar tecnologias
relacionadas en el proyecto.

2.6.6.3. Redisefio de procesos para optimizar la interconexion de la cadena de valor de la
empresa: Indicar tecnologias relacionadas en el proyecto.

2.6.6.4. Nuevos servicios digitales demandados por la sociedad: Indicar tecnologias relacionadas
en el proyecto.

2.6.7. Contribucion a la transicion ecoldgica:
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Explicar y justificar cudles de los siguientes resultados se esperan en materia de transicion ecoldgica.

2.6.7.1. Prevencion de la contaminacion: indicar medidas de prevencién que se obtendran como
resultado del proyecto.

2.6.7.2. Mitigacion del cambio climatico: indicar reduccién estimada de toneladas de CO2 como
resultado del proyecto y justificar dicha cuantificacion.

2.6.7.3. Adaptacion al cambio climatico:

2.6.7.4. Transicién a la economia circular: indicar y justificar medidas de transicion a la economia
circular que se adoptaran como resultado del proyecto.

2.6.8. Otros impactos previstos:

Explicar y justificar otros impactos previstos del proyecto.
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